
Generelle Voraussetzungen

Steuerungs-Zustandsoperator

Existenz optimaler Lösungen des
Modellproblems unter Zusatzfoderungen

Existenz von Lagrangemultiplikatoren
ohne Ungleichungsbeschränkungen

KKT-Bedinungen/Optimalitätssystem
für nichtgemischte Beschränkungen Komplementarität des 

Lagrangemultiplikators

Existenz von Lagrangemultiplikatoren &
KKT-Bedingungen/Optimalitätssystem für
gemsichte Beschränkungen

     -Regularität von Lagrangemultiplikatoren
für gemischte Beschränkungen

Optimalitätssystem vereinfacht sich zu

       -Regularität von Lagrangemultiplikatoren
für gemischte Beschränkungen

Existenz optimaler Lösungen mit Satz 4,
ebenso für

Existenz eines für alle regularisierten
Probleme zulässigen Punkts

Linearisierte Slater-Bedingung

Hilfsoperator halbglattes Newton-Verfahren

lokal optimal Steuerung

generelle Aufgabe

aktive Menge
geometrische Annahmen
an die aktive Menge

Zerlegung des Lagrangemutiplikators 
in singulären Randanteil und regulären
inneren Anteil

Hilfsoperatoren

lokale Transformation auf Steuerungsbeschränkungen

Abschätzung des Regularisierungsfehlers

Annahme an  gemischte Beschränkungen

-aktive Menge

zulässige Näherungslösungen

Slater-Bedinung

Äquivalente Formulierung der
Comlementary-Slackness-Condition

primal-dualer Pfad
Zielfunktional des
primal-dualen Pfads

Optimallösung stößt an
Zustandsschränken an

Lavrentiev-Regularisierung

Moreau-Yosida-
Regularisierung

Aufgabenstellung und
Existenzsätze

Regularität von 
Lagrange-Multiplikatoren
für gemischte
Beschränkungen

Lagrange-Multiplikatoren
für Mengenrestriktionen

Strukturaussagen über
Lagrange-Multiplikatoren

Struktureller Aufbau der Teile I bis III

Konvergenz der Lavrentiev-Regularisierung
generelle Voraussetzungen

j

j
j

Existenz von Lagrange-Multiplikatoren
Hohe Regularität von Lagrange-Multiplikatoren

Transformierte Lavrenitiev-regularisierte
Aufgabe

lineare Aufgabe
Lavrentiev-regularisierte lineare Aufgabe

Aufgabe für Lavrentiev-RegularisierungLavrentiev-regularisierte Aufgabe

Moreau-Yosida-regularisierte Aufgabe

Aufgabe für Moreau-Yosida-Regularisierung

generelle Voraussetzungen
opt. Lsg. von , eine Folge

Zulässigkeit schwacher Grenzwerte

Konvergenz der Moreau-Yosida-Regularisierung
generelle Voraussetzungen

j

j
j

lineare Aufgabe

Moreau-Yosida-regularisierte lineare Aufgabe

Eigenschaften des primal-dualen Pfads

generelle Voraussetzungen          ,

generelle Voraussetzunngen,         ,

lokale Lipschitz-Stetigkeit der Multiplikator-Approximationen

Monotonie des Zielfunktionals
des primal-dualen Pfads

generelle Voraussetzungen,

Krümmungsverhalten des Zielfunktionals
des primal-dualen Pfads

generelle Voraussetzungen,

Differenzierbarkeit des Zielfunktionals
des primal-dualen Pfads

Modellfunktionen für das 
Zielfunktionals des primal-
dualen Pfads

Superlineare Konvergenz
des EPF-Algorithmus


